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La preseute invention a pour objet un <Hspositiif 
d'etancheite a i*arr& eatre ime paroi et tin arbre 
toumant. 

On oonnait deja des dispodtifs penncttant d'as- 
surer i'etancb«te entre denx maienx separes par 
une paioi travexsee par un arbre rotatif. Certains 
de ces d^wsitifs ont notaxument dija dSctits 
par la demanderesse dans ie brem frangais nuniero 
1,166^2 et dans les certificats d'addition y rat- 
taches. Le probleme de Tetancheite rigourense 
doit en effet are resoln aussi Men lorsque la par- 
lie toamante est en rotation cpie lorsqu'eile est a 
I'arret, en particulier lorsque la machine compre- 
nant un tei dispositif, veMcule un fiuide corrosif 
ou cofiteux. 

On peat assurer i'etanchSite au cours de la xo- 
tation de I'arbre en prevoyant on premier joint, 
dit joint principal, se presentant par exen^le sous 
la forme d'lm manclion cylindrique «itourant avec 
un faible jeu Tarbre rotatif traversant la parol 
destinee a separer ies deux milieux, la partie inter- 
ne dudit manchon comportant une gorge annuiaire 
et, aboutissant a cette gorge, deux rainures heli- 
coidales de pas inverses. On doit en outre pre- 
voir un joint oomplementaire qui est destine a assu- 
rer i'etancbeite de I'arbre lorsque la vitesse de ro- 
tation de ce dernier devient inferienre a ime va- 
ieur doonee et, a fortioi% si cet arbre s'arrete. 

Une sdution simple propos€e da&s Vart anteiieur 
pour Qonstituer tm td joiiit oomplementaire con- 
siste en un organe aontdaire en matiere souple 
qui catoure farbrc avec un leger jeu, ct pent 
couHsser pour -vemr s'appm'er sur un si^e de 
fonne correspondante, en assurant anm TetandiSte 
autour de i'adire. 
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La preseute invention est rdative a un tel type 
de joint complementaire et en perfectionne a la 
fois Tagencement et la commande. 

L'invention a done pour objet un dispoatif d'e- 
tandi^te a Tarret entre une paroi et un arbre 
toumant, comprenant un organe porte-jomt entou> 
rant rad>re et susceptible de se <^placer paraHSe- 
iement a i'organe pour serrer ie joint en T^pli- 
quant centre un autre organe possedant un siege 
correspondant, ledit dispositif etant plus particu- 
lierement remarquable en ce que i'organe porte- 
joint a la forme generale d'un plateau s'etendant 
dans \m espace ferme compris entre deux 
ilasques fixes entourant Tarbre, une face dudit pla- 
teau portant le joint autour de i'arbre, deux souf- 
fle d*etancbeite interposes cbacun autour de I'ar- 
bre entre une face du plateau et le flasque fixe en 
regard, une piece solidaire de i'arbre et montee a 
coulissement sur ce dernier, ladite piece presentant 
un siege en regard du joint, des moyens de 
commande pour le deplacement du plateau dans 
une direction parallMe a Faxe de i'arbre et des 
moyens de guidage dudit deplacement consistant 
en un anneau circuiaire plat done d'Sasticite, 
ledit anneau portant sur chaque face deux embouts 
cyiindriques disposes a 180°, les embouts d'une 
face etant decaiSs de 90* par rapport a ceux de 
i'autie face, les eoibouts etant fixes aitemative- 
ment sur la face du plateau portant le joint et 
sur le flasquc fixe en regard. 

La pilce mobile pent comporter un plot de cen* 
trage pr&entant une surface peripberique coni- 
qae suscepdble de s'appliquer centre une surface 
d'appui correspondante portee par un Basque fixe. 

Le.? moyens de commande du deplacement du 
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plateau |M»uvi»nt compreiulrc ih? t5«c? ciitourees 
chacune d*im soufflet etatirho. une f'Xlremite tie 
cliacime desdites tiges ctanl attachee sur iin axe 
do plateau, ics axes etant repartis avec des ecarts 
anguiaires r^ulicrs a la periplierie du plateau, 
tandis que I'autre extremite de cliacune des tiges 
est lixee sur une tringlerie commandee par un 
verin hydraulique, ainsi qne des ressorts loges clia- 
cun daiis un flasque fixe et s'appliquant contre 
ie plateau, lesdits ressorts etant repartis de facon 
alternee avec lesdites tiges. 

De preference, le nonibre de tiges est egai a 
trois. auque! cas le.< axes sont repartis a 120° sur 
ie plateau, tandis que les logements des ressorts 
sont egalement repartis a 120° les uns des autres 
en altemance avec les tiges. 

La trini2flcrie de commande de chaque tige peut 
comprendre mte bieliette montee a rotation par 
une extiemite sur un axe fixe et reliee a pivote- 
ment par son autre extremite a nn levier, iedit 
levier etant directement soumis a Taction du verin 
hydraulique correj?pondant et portaiit un gaiet co- 
operant avec une rampe fixe servant de came pour 
r^er I'obturation. 

La rampe lixe possede avantageusement une 
butee sur laquelle s'appuie le galet lorsque I'arbre 
toume. les axes de la trin^erie etant alors dans 
une position mecanique stable. 

Le dispoatif comprend done un n ombre de ve- 
rins hj'drauliques egd au nombre de tiges, par 
exemple trds. B est avantageux de prevoir un 
systeme de synchronisation pour ractionnement 
des vertns hydraidiques, de facon que le deplace- 
ment de toutes les tiges de "verin soit identique. 
On paxvient a ce resnltat I Taide d'un maltre- 
T^rin qui dixnente de la meme iaxpn des v^rins 
atDdliaires Identiqucs. qui sont en non:ibre corres- 
pendant a ceini des venns de commande propre< 
ment' dits et'^nt relies separ&nent et reftpective- 
ment a ces demiers. 

Un example de realisation du dispo^tif de rin- 
Tention sera d^rit ci-anres en reference aux des- 
sins annexes pour lesquels : 

Kgure 1 est une v«e en coune du disnositif par 
un plan passcint par I'axe de I'arbre, lorsque oe 
dernier est a I'arret; 

Figure 2 est ime vue on coupe correspondant 
S la figure 1 dans le cas ou Tarhre est en rota- 
tion; 

Fi«nire 3 est une vxie de detail montrant prhe- 
matiquement lo porte-joint du dif^nsitif dc figu- 
re 1. et figure 2; 

Figure 1 est une vue en perspective srhemati- 
que drs raoyens de rominnndc hydraidique utilises 
dans ie dispositif do fii^ire 1 ct figure 2. 

La figure 1 repre.^nte le? organcfs dii dispositif 
obturateur lorsque FaH^re 1 est a I'arret I'ar- 
bre 1 tra^Tree un fiai^que 2 <upportant iine gami- 
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ture d'etaucbeite S et se prolonge jiar un bout 
d'arbre \ qui porte une piece mobile designee 
dans son ensemble par ia reference 5. La piecre 5 
est monlee ii coulisseriient 5ur Ie bout d'arbre 4 
et presente a sa partie superieure une forme de 
volant 6, auquel est raccordee une partie cyiindri- 
que 7 comportant un aege 8. Un joint annulaire 9 
pouvant s'appiiquer sur !e siege S en assurant 
I'etanclieite, est porte par un plateau mobile 10. 
A sa partie mferieure. ia piece 5 porte xai plot 
de ceutrage 11 qui est fixe sur la piece 5 par I'in- 
termediaire d*uu ecrou 12. Le plot de centrage 11 
presente une surface conique 12a en regard d'mie 
surface correspondante 13<t rlu flasque 13. Ce plot 
de centrage 11 ne joue aucun role pour Tetan- 
cheite proprcment dite. niais inter\'ient pour limiter 
le deplacement de la piece mobile 5 lorsque cette 
derniere coulisse sur ie bout d'arbre 4. Dans ce 
cas, en effet la piece mobile 5 resfe encore centree 
grace a rzqsplication des surfaces conjuguees 12a 
et 13tf, tandis que la course de Tobturateur reste 
limitee et TeiTort de fermeture conserve. 

Un flasque 14 supporte i'ensemble des organes 
de Tobturateur proprement dit lesqnels seront de- 
crits ci-apres. Un flasque 15 coiffant le baut dii 
dispositif est fixe sur le flasque 14 en meme temps 
que le flasque 13 par des boulons 16. A sa partie 
inferieure. le flasque I I est fixe sur le flasque 2 
par des boulons 17. 

Le plateau 10 dans la zone enlourant I'arbre 4 
passe a travecs deux souf flets IS. 19 entourant 
I'arbre 4. Ces deax soufBets IfL 19 permettent un 
deplacement du plateau 10 dans une dixedicm pa- 
rdlele a farbre. 1, toiit en oonservant Tetandieite, 

Sdon un a^ect original de Tinvention. ie pla- 
teau 10 est guide dans son deplacement axial par 
un anneau en acier a ressort 20 qui presente qua- 
tre embouts eylmdriques. dont deux (21a. 21b) 
se trouvmt sur' la face superieure et deuic (22a. 
22^) 5«r la face inferieme dudit annean. respecti- 
vement a 90* les nns des autre$. On se reportera 
a cet effet a la figm-e 3 qui est une vue de dessus 
schematique du plateau porte-ioint 10 sur lecfud 
est fixe I'anneau 20 par i"intermediaire des em- 
bouts inferieurs 22flr. 22ft, Les embouts superieurs 
21fl. 21b de Tanneau 20 sont fixes sur le flasque 
1 %, On reraarquera que les. figures 1 et 2 sont des 
coupes selpn Taxe 1-1 de figure 3. mais on a %ale- 
ment represente aux figures 1 et 2 pour la com- 
modite du dessin. le.*s embout? 21flr. 22ff. qui se- 
raicnt vil« sur une coup** selon T-Il ( deux dcmi- 
coupes a 90"). La fisrure 3 montre egalement de 
facon claire ragenremenl dn plateau 10 et de ses 
moycns de rommarde qui semnt decrits ci-npres. 
Les emboutp 21a. 2\h et 22<?. 22/j >ont fixes res- 
pcctivemo'it sur ic flasque I I et -^ur le plateau 
porte- joint 10. Ce montaace rernset de maintenir 
It" ecntre de la bague d'ftanHieile i9"i ?ur I'axe 
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cle Tarbre (I) de la macbine, Ce montage pennet 
egalcnient le ileplacement dn plateau (10) sans 
frotteiuents niecaniques. 

Le plateau 10 est souinis a i*action de ressorts 
23 qui s'appnient snr la periplierie du plateau 
par reaction dans leurs logetnents 24 prevus sur 
ie flasque 13. Dans i'exemple choisi le noiobre 
des ressorts 23 est €gai a trois. Ces trois ressorts 
sont disposes a 120° les iins des autres comme 
le montre la ligiire S sut laqueHe on a represente 
en pointiHes une spirale de ressort 23. Bieii eu- 
leiidu. on pent prevoir im nombre variable de res- 
sorts et faire egalement varier ieur force, selon 
les applications envisag6es ct la force requise 
pour rappUcatlon du plateau 10, portant le joint 
9, sur !e siege 8. 

Le plateau 10 est par aOleuis souinis a Taction 
de moy&as de ooimsande qui vont maintenant 
etre decrits. Entre les logements de ressorts 24 
sont regulieremcnt reparties des tiges de comman- 
de 25 aotour du plateau 10. Dans i'exemple choisi, 
ces tiges sont done au nombre de trois et leurs 
points d'atfcache 27 sur le plateau 10 sont decales 
a 120" les uns des autres (fig, 3). On se reportera 
maintenant aux figures 1 et 2. Oiaque tige de 
cozmnande 25 est equipee d'un soufflet 26 qui per- 
met a la tige 25 de traversej en I3a le flasque 
13 de fa^n etanche. A son extremite superieure, 
une tige 25 est fixee an plateau 10 par I'intenne- 
diaire d'un axe 27, A son extrenrite inferieure, et 
dans Tatmospbere exterieure au dispositif, une tige 
25 e^ fixee sur une biellette 28 par un axe 29. 
La bidiette 28 est articulee a une extremite sur 
une chappe 30 et a son autre extremite sur on 
levier 31 par un axe 32. 

Le levier 31 presente une brandie 33 sur la- 
qudlie est montg ^ rotation un gaiet 34 qui lonle 
sur une rampe 35 portee en r^ard par le flasque 
13. Le profii de la raxi^ 35 pennet d*obteziir 
la lo! d'ouverture d€dr€e de robtorateur. II y a 
lieu de noter que le galet 34 peut etre a une cer- 
taine distance de la rampe 35 dans ia position 
representee a la figure 1, La rampe 35 presente 
en fin de course du galet 34. une protuberance 
36 qui joue le role de butee et assure ie verrouii- 
lage de Fobturateur (voir fig. 2). 
. L'autre branche du levier 31 porte un axe 37 
auqpiel est fixee la tige de piston d'un verin by- 
drauiique de commande 38. Ce verin 38 est fixe 
sur Ie flasque 2 ou ie flasque 14. Etant donne 
qu'il y a trois tiges de commande 25 dans i'exem- 
ple de realiPation decrit et represente, il y a done 
trois verins de commande 38 agissant sur lesdites 
tiges par Tintermediaire du syst^me levier-bieliette 
dScrit precedemment. La figure 4 montre scbema- 
tiquement un stystemc de commande hy-draalique 
syncluronise pour trois verins 38a, 38b et dSc. 

Le svfteme bydrauUqoe r«present§ sdiematique- 
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meiit a la figure 4 comporfce un maitre-cylindre 
41 fixe sur un socle 43 par une chappe 42. Le 
socle 'tS porte un support 44 comportant sur sa 
face superieure une rangee de trois verins paral- 
leles 45a, 456, 45c identiques entre eux et aux 
verins 38<j, 386, 38c auxqueis ils sont respective- 
ment rdies. La tige 46 du makre-verin 41 est 
reliee par une tringlerie mecanique aux trois tiges 
47a, 476, 47c des verins 45a, 456, 45c. Cette tringle- 
rie schematiquement representee comprend une tige 
mediane 48 articulee sur ia tige 46 et agissant con- 
comitamment sur les tiges 47c, 476, 47c par Tin- 
termediaire de barres 49, 50. La barre 50 est mon- 
fiee a rotation sur deux pivots 51 et ia barre 49 est 
articvdee sur les eactrSmites des barres 47«, 47^; 47<c. 

Chaque verin 45 est relie an verin 38 correspon- 
dant par deux condaites 52, 53. Grace au montage 
indique, les verins 38 regoivent le meme volume 
de Hquide hydraulique lozsque Von actionne le 
maitre-verin 41. Leiizs tiges avancent done de la 
meme valeur pour deplacer les axes 37 des leviers 
31 associes. En consequence^ les tiges 25 sont de- 
placees d'une m&oae longueur et le plateau 10 se 
d^iace selon un mouvement sensiblement paraile- 
ie a i'axe de i'arbre 1, 

On reviwidra maintenant k la figure 1 pour pre- 
ciser la position des organes de conamande a i'ob- 
turation, c'est-a-dire lorsque i'arbre 1 est a Tarret. 

Dans la position representee, les trois verins 38 
out chacun tire les ieviers 31 de ia meme longueur 
sous Taction du systeme bydraulique decrit prece- 
demment. Dans cette position, le plateau 10 peut 
suivre les positions axiales de la piece mobile 5 
qui se deplace de la valeur referencee «, lorsque 
le bout d'arbre 4 se separe de ia piece toumante 5. 

On remarquera egalement que le montage de la 
figure 1 42ffre une secuiite secondaire appreciable 
etant donne que 3es trois con^artinients, identi* 
ques an compartinient 55 qui apparait au dessiii, 
sont reudus Ranches grace ^ la postion des souf* 
flets 18» 19 et 26, I'assenablage des pieces mecani- 
ques etant par ailleurs realise avec interposition 
d'anneaux elastiqaes d'etancheite du type « 0 », 
ainsi qu'il est classique. 

La figure 2 represente ie dispositif lorsque i'ar- 
bre 1 tounie, Le galet 34 est alors appuye en butee 
sur la protuberance 36. Dans cette position, I'axe 
du galet 34 est situe a droite (sur la figure 2) du 
plan vertical passant par i'axe 32. Le plateau 10 
est alors maintenu dans une position stable sous 
Paction des ressorts 23. Les leviers 28 se trouvent 
egalement dans utie position stable qui est main- 
tenue par IVfFort elastiquc des ressorts 23. On peut 
alors supprimor toute action du .systeme hydrauli- 
que, les organes se trouvant dans une poisition me- 
vanlquement stable, 

LorRqup I'arbre 1 s'arrete, on commande le sys- 
teme liydmuliquc pour agir sur le<; troi.« verins 38 
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et realise! la position des organes representee a la 
figure L 

RESUME 

L'inTention a pour objet : 

P Un dispositif d'etanch^ite a Tarret entre une 
paroi et m arbre toumant, comprenant un organe 
porte-joint entourant l*arbre et susceptible de se 
depiacer parailelement a Taibie pour serrer ic joint 
en PappUquant centre un autre organe possedant 
un siege correspondant, ledit dispositif &ant plus 
particufierement remarquable en ce que Torgane 
porte-joint a ia forme generale d'un plateau 10 
s'etendant dans un espace 55 ferme compris entre 
deux flasques fixes 13, 14 entoiurant I'arbre 1, 4., 
une face dudit plateau portant le joint 9 autour 
de i'arbre 4, deux souffiets d'etancheite 18, 19 inter- 
poses cbacun autour de i'arbre 4 entre une face du 
plateau 10 et le fiasque fixe en regard, une piece 5 
solidaire de Tarbre 4 et montee a coidissement sur 
ce dernier, ladite piece 5 presentaut un siege 8 en 
regard du joint 9, des moyens de commande pour 
le deplacement du plateau 10 dans une direction pa- 
raiiele a i'axe de i'arbre 1 et des moyens de gui- 
dage dudit deplacement consistant en un anneau 
circuiaire plat 20 doue d'elasddte, ledit anneau por- 
tant sur cliague face deux embouts cjdindriques 
disposes a 180**, les embouts d'une face 21a, 216 
etant decales de 90® par rapport a ceux 22a, 226 
de Tautre faoe, les embouts etant fixes alternative- 
man sur la faoe dn plateau 10 portant le joint 9 
et sur ie flasque fixe 4 eniegard; 

Z* Dans un tiA dispoatif» les caractexistiques 
comjdenjentaires suivantes considerees isolement 
dans toutes leuis oombinaisoiis : 

a. La piece mobUe 5 presente un plot de cen- 
tragc XI presraitant ime snrlaoe peripheriqne ooni- 
que 12a susceptible de s^appfiquer oontxe une sur- 
face d'appiii correspondante ISa portee par un Bas- 
que fixe 13; 

b. Les moyaits de commande du dSpkcement du 


plateau 10 comprennent des tiges 25 entourees cha- 
cune d'un soufflet etanche 26, une extremile de dia- 
cnne desdites tiges etant attacbee sur un axe 27 du 
plateau 10, les axes etant repaitis avec des ecatts 
anguiaires reguliers a la peripherie du plateau 10, 
tandis que I'autre extj-eniite de chacune des tiges 
est fixee sur une tringlerie conmiandee par un verin 
bydrauiique, ainsi que des ressorts.23 ioges chacun 
dans un flasque fixe 13 et s'appiiquant contre le 
plateau 10. lesdlts re&sorts 23 etant repartis de fa- 
5on aitemee avec iesdites tiges 25; 

c. Le nombre de tiges est eg^d a trois, auquel 
cas les axes 27 sont repartis a 120° sur le plateau 
10, tandis que ies logements 24 des ressorts 23 sont 
egalement repartis a 120*" ies nns des autres en 
altemance avec les tiges ; 

d. La tringlerie de commande de cnaque tige 25 
comprend une biellette 28 montee a rotation par 
une extremite sur un axe fixe el rdiee a pivotement 
par son autre extremite a un ievier 31, ledit levier 
etant directement soumis a Taction du Terin bydrau- 
iique correspondant et portant un galet 34 coope- 
rant avec une rampe fixe 35 servant de came pour 
regler I'obturation ; 

e. La rampe fixe 35 possede une butee oO sur 
laquelie s'appuie ie galet St lorsque I'arbre 1 tour- 
ne. les axes de la tringlerie etant alors daus une 
position mecauiquc stable ; 

/. Les verins hydrauliques sont actionnes en syn- 
chronisation a Taide d*un maitre-verin qui ali- 
mente de la meme fagon des verins auxiliaires iden- 
tiques, qui sont en nombre correspondant a celui 
des verins de commande proprement dits et sont 
rdi& separement et respectivement h ces demiers. 
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